Servomotor for
butterfly valves

for continuous control of air and gas in
combustion processes

Installation and Service Instructions
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To assure a proper and safe operation, as
well as a long life of the system, the
installation procedure and a periodical
servicing are very important topics.

Read carefully and keep in a safe place.

This control must be installed in compliance
with the rules in force.

All works must be executed by qualified
technicians only.

Comply with the essential requirements of
2014/30/EU and 2014/35/EU Directives.
VF type complies with the essential
requirements of Gas Appliances Directive
(2009/142/EC), according to EN 13611.

C€

IMPORTANT: before proceeding with the
installation, ensure that all the features of
your system comply with the specifications of
the appliance (connections, media type,
operating pressure, flow rate, temperature
range, electrical voltage, etc.).

Servomotore
per valvole a farfalla

per il controllo del flusso di aria e gas nei
processi di combustione

Istruzioni di Installazione e Servizio
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Per assicurare un funzionamento idoneo e
sicuro, come pure una lunga vita del
dispositivo, le operazioni di installazione e
manutenzione periodica sono un aspetto
fondamentale.

Leggere attentamente e conservare in un
luogo sicuro.

Questo controllo deve essere installato in
accordo con le leggi in vigore.

Tutti i lavori devono essere eseguiti da
personale qualificato.

Conformi ai requisiti essenziali delle
Direttive 2014/30/EU e 2014/35/EU.

Tipo VF conforme ai requisiti essenziali
della Direttiva sulle Apparecchiature a Gas
(2009/142/ICE), secondo la EN 13611.

IMPORTANTE: prima di procedere con
l'installazione, assicurarsi che tutte le
caratteristiche del vostro sistema siano
compatibili con le specifiche del dispositivo
(connessioni idrauliche, tipo di fluido,
pressione di esercizio, portata, campo di
temperatura, voltaggio, etc.).

MZ5
(VF, VFH)

Ed. 1016

Stellantrieb flr
Drosselklappe

zur Regelung von Luft und Gasen an
Industriebrennern.

Einbau- und Betriebsanleitung

Um einen korrekten und sicheren Betrieb,
sowie eine lange Lebensdauer des Systems

sicherzustellen, ist es wichtig, die
Installationsanleitung besonders zu beachten
und eine regelmafige Wartung

sicherzustellen.

Bitte studieren Sie die Anleitung sorgfaltig
und bewahren Sie diese an einem sicheren
Platz auf.

Das Kontrollel muR in Ubereinstimmung mit
den geltenden Vorschriften installiert werden.
Alle Arbeiten darfen nur von qualifizierten
Technikern ausgefiihrt werden.

Das Produkt erfillt die wesentlichen
Anforderungen der Geréterichtlinie
2014/30/EU und 2014/35/EU.

Der Typ VF erfillt die wesentlichen
Anforderungen der Gas-Geréterichtlinie
(2009/142/EG), entsprechend EN 13611.

WICHTIG: Bevor Sie mit der Installation
beginnen, stellen Sie sicher, dass alle
Anlageneigenschaften mit den
Spezifikationen des Gerat ubereinstimmen
(Anschlisse, Gasart, Betriebsdruck,
Stromungsgeschwindigkeit, Temperatur-

bereich, elektrische Spannung, etc.).

Servomoteur pour
vannes papillon

pour régulation de I'air et de le gaz sur des
brdleurs industriels

Instructions pour I'Installation et la
Maintenance

Pour assurer une exploitation sdre appropriée
et, comme une longue vie du dispositif, la

procédure d'installation et un service
périodigue sont des matiéres trés
importantes.

Lisez soigneusement et maintenez dans un
endroit sar.

Ce matériel doit étre installé en accord avec
les lois en rigueur.

Tous les travaux doivent étre exécutés par
les techniciens qualifiés seulement.

Se conforment aux exigences essentielles
des Directives 2014/30/EU et 2014/35/EU.
Le type VF est se conforment aux
exigences essentielles de la Directive
d'appareils a gaz (2009/142//CE), selon

EN 13611.

IMPORTANT: avant de procéder a
l'installation, assurez-vous que tous les
dispositifs de votre systtme sont se

conforment aux caractéristiques de |'appareil
(raccordements, type de gaz, pression de
fonctionnement, débit, température ambiante,
tension électrique, etc.).
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i elektrogas

Servomotor para
valvulas de mariposa

para la regulacion de aire y gas en
quemadores industriales

Instrucciones de la instalacién y del
servicio

Para asegurar una operacién apropiada y
segura, también como una larga vida del
dispositivo, el procedimiento de instalacion y
un mantenimiento periédico son asuntos muy
importantes.

Lea cuidadosamente y mantenga en un lugar
seguro.

Este material se debe instalar de acuerdo
con las normas en vigor.

Todos los trabajos deben ser ejecutados por
técnicos calificados.

Cumplen con los requisitos basicos de las
Directivas 2014/30/EU y 2014/35/EU.

El tipo VF es conforme con los requisitos
esenciales de la Directiva de las
aplicaciones de gas (2009/142//CE), segun
EN 13611.

IMPORTANTE: antes de proceder con la
instalacion, aseglrese que todas las
caracteristicas de su sistema sean
compatibles con las especificaciones del
dispositivo (conexiones, tipo de gas, presion
de funcionamiento, fluo, gama de
temperaturas, voltaje eléctrico, etc.).
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CepBomoTop Ans
KnanaH-6abou4ek

ANnsA NOCTaBMEeHHOro ynpasneHns Bo3gyxa n
rasa B npoueccax cropaHus

WHCTPYKUMU YCTAHOBKMN 1 06CRYXUBaHUA

Ons Toro u4to6bl yGeauTb NpaBUNbHON U
6e30nacHoi [esTenbHOCTW, Tak Xe, Kak
ANVHHaA >KM3Hb CucTemMa, npouegypa no
YCTaQHOBKM W Mepuognyeckuii  obcnyxmsatb
OYEHb BaXHbIE TEMbI.

MpountanTte TWaTENbHO W
6e3onacHom mecTe.

caepxute B

OTo ynpaBneHue Heob6X0AUMO YCTaHOBUTL B
cornacum ¢ npaBunamMu B ycunue.

Bce paboTbl HeobxoanmMo UCMOMHUTD
KBaNMMULIMPOBAHHbLIMU TEXHUKaMU TOMLKO.

CnefyiWTe OCHOBHbLIM oba3aTenbHbIM
TpeGoBaHMsIM  crneAylOWUX  OUPEKTUB
2014/30/EU und 2014/35/EU.

Tun VF wucnonHseT c Heob6xoauMbIMU
TpeGoBaHMsIMA AUPEKTUBLI NPUGOPOB rasa
(2009/142//EG) - UCNbITAHHOTO 2]
aTTecToBaHHOro cornacHo EN 13611.

ERL

BAXHO: nepen npopomxaTb C yCTaHOBKOW,
obecneybTe 4TO BCE XapakTepucTukn BaLlen
CUCTEMbl  UCMONMHAKT C CI'IeLlVIQJI/IKaLI,VIﬂMI/I
yCTpoOWCTBa (COeAMHEHUN, TWUMOB HOCUTENS,
paGoTas  [fdaBneHWsi, pacxoga  MOTOKa,
avanasoHa TeMmnepartyp, AreKTpu4eckoro
HanpsbkeHus Toka, etc.).

CooTBeTcTBYEeT TpeboBaHWsAM
TEXHWNYECKOro pernameHTa
(TEXHUYECKMX pernameHToB)
Poccuiickon ®epepaumm



VF type

VFT type

Valve housing

Valve disc

Driving shaft

- Locking screw

Gasket

- Spiral spring

Servomotor

Driving coupling with spring
- Steel flasks with screws (VF, VFT)
Steel flask (VFH)

- Dissipation plate (2x)

Bent plate (2x)

Screw with nut (2x)
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TECHNICAL DATA
See product label

Connections :
VF between two flanges EN 1092

VFT  parallel internal threads ISO 7-1
VFH  between two flanges EN 1092
Media type :

VF,VFT air and non-aggres. gases up to 60C
air up to 200 (R version)

air and flue gas up to 250C

with dissipation plates up to 450C

Operating pressure : VF  0..500 mBar
VFT 0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

Ambient temperature :-15TC..+60C

VFH

SERVOMOTOR
Cable gland : M20x1,5 for cable @7-12 mm
(EN 62444)

Wires cross-section : 2,5 mm? max
Protection class : Class | (EN 60335)
Analogue inputs : 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=100Q)
Analogue outputs : 0-10V (load 10mA)
4-20mA (R=350Q)
Position switches : 250VAC, 2A (R), 0,3A (L)

CAUTION: Shut off the air/gas supply at the
main manual shut-off valve and disconnect
electrical power before proceeding installation
or wiring.

VFH type

Corpo valvola

Disco farfalla

Stelo di comando

- Vite di bloccaggio
Guarnizione

- Molla a spirale
Servomotore

Giunto trascinatore con molla
- Staffe con viti (VF, VFT)
Staffa (VFH)

- Lamiera dissipatrice (2x)
Fascetta sagomata (2x)
Vite con dado (2x)
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DATI TECNICI
Vedere targhetta sul prodotto

Connessione :
VF tra due flange EN 1092

VFT filettature interne parallele ISO 7-1
VFH  tradue flange EN 1092
Tipo fluido :

VF,VFT aria e gas non aggressivi fino a 60C
aria fino a 200 (versione R)

aria e gas combusti fino a 250C

con dissipatori fino a 450C

: VF  0..500 mBar
VFT 0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

-15C..+60C

VFH

Pressione di esercizio

Temperatura ambiente :

SERVOMOTORE

Passacavo : M20x1,5 per cavi @7-12 mm
(EN 62444)

Sezione conduttori : 2,5 mm? max

Sicurezza elettrica : Classe | (EN 60335)

Ingressi analogici : 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=100Q)

Uscite analogiche : 0-10V (carico 10mA)
4-20mA (R=350Q)

Micro-switch : 250VAC, 2A (R), 0,3A (L)

ATTENZIONE: Prima di procedere con
qualsiasi operazione di installazione o
cablaggio, chiudere il flusso dell'aria/gas a
monte e scollegare I'alimentazione elettrica.

Ventilgehduse

Ventilklappe

Antriebsachse

- Sicherungsschraube
Dichtung

- Spiralfeder

Stellantrieb
Antriebskupplung mit Feder
- Stahlflansche mit Schrauben (VF, VFT)
Stahlflansch (VFH)

- Warmeableitbleche (2x)
Gebogene Platte (2x)
Schraube mit Nuss (2x)
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TECHNISCHE DATEN
Siehe Typenschild

Anschlisse :

VF  zwischen 2 Flansche EN 1092
VFT Parallele Innengewinde 1SO 7-1
VFH zwischen 2 Flansche EN 1092

Gasart:
VF,VFT Luft - nicht aggres. Gase bis zu 60C
Luft bis zu 200C (R-Version)

VFH  Luft und Rauchgas bis zu 250C
mit Warmeableitblechen bis zu 450C
Betriebsdruck : VF  0..500 mBar

VFT 0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

Umgebungstemperatur : -15T..+60T

STELLANTRIEB

M20x1,5 fur Kabel

@7-12 mm (EN 62444)

Wires Querschnitt : 2,5 mm? max

Schutzklasse : Klasse | (EN 60335)

Analoge Eingéange : 0-10V (R=9,9KQ)

0(4)-20mA (R=100Q)

Analoge Ausgange : 0-10V (Last 10mA)
4-20mA (R=350Q)

Positionsschalter : 250VAC, 2A (R), 0,3A (L)

Kabelschelle :

VORSICHT: Vor Beginn der Montage- oder
Verdrahtung unterbrechen Sie die Gas- oder
Luftzufuhr am manuellen Hauptabsperrventil
und trennen elektrischen Anschluf.

Servomotor MZ

Corps de valve

Disque de valve

Arbre de trainement

- Vis de blocage

Garniture

- Ressort en spirale
Servomoteur
Accouplement avec ressort
- Brides en acier avec vis (VF, VFT)
Bride en acier (VFH)

- Tole dissipatrice (2x)

Tole coudé (2x)

Vis avec I'écrou (2x)
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Voir I'étiquette de produit

Raccordements :
VF entre deux brides EN 1092

VFT filetages internes paralléles ISO 7-1
VFH  entre deux brides EN 1092
Gaz type:

VF,VFT air et gaz non agressifs jusqu'a 60C

air jusqu'a 200C (version R)

air et fumée jusqu'a 250C

avec toles dissipatrices de chaleur

jusqu'a 450C

Pressiond'entrée : VF  0..500 mBar
VFT 0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

:-15C..+60C

VFH

Température ambiante

SERVOMOTEUR

Presse-étoupe : M20x1,5 pour cable

@7-12 mm (EN 62444)

Fils de section : 2,5 mm? max

Classe de protection : Classe | (EN 60335)
Entrées analogiques : 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=100Q)
Sorties analogiques :0-10V (10mA charge)
4-20mA (R=350Q)
Interrupteurs de position : 250VAC, 2A (R),
0,3A (L)

ATTENTION : Coupez lair/gaz au robinet
d'isolement manuel principal et déconnectez
le courant électrique avant installation ou le
cablage.
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Accessories

Cuerpo valvula

Disco de la valvula

- Eje

- Tornillo de cierre

Junta

- Resorte espiral
Servomotor

Acoplador con resorte

- Soportes con tornillos (VF, VFT)
Soporte de acero (VFH)
- Chapas disipadoras (2x)
Chapas (2x)

Tornillo con la tuerca (2x)

IrARC-"IOMMOOm>

DATOS TECNICOS
Vea la etiqueta del producto

Conexiones :

VF  entre dos bridas EN 1092

VFT roscas internas paralelas ISO 7-1
VFH entre dos bridas EN 1092

Tipo de gas :
VF,VFT aire y non-aggres. gases hasta 60C
aire hasta 200 (version R)

VFH  aire y humo hasta 250C
con los disipadores del calor 450C
Presién de trabajo :  VF 0..500 mBar

VFT 0..500 mBar
VFH 0..150 mBar

Temperatura ambiente : -15T..+60C

SERVOMOTOR

Entrada de cables : M20x1,5 para cable
@7-12 mm (EN 62444)

Cables de seccién : 2,5 mm? méx

Clase de proteccion : Clase | (EN 60335)

Entradas analdgicas : 0-10V (R=9,9KQ)

0(4)-20mA (R=100Q)

Salidas anal6gicas : 0-10V (carga 10mA)
4-20mA (R=350Q)

Interruptores de posicién : 250VAC, 2A (R),

0,3A (L)

PRECAUCION: Apague el suministro de
aire/gas en la valvula de cierre manual
principal y desconecte la corriente eléctrica
antes de la instalacion o del cableado.

- Kopnyc knanaHa

- [Ouck knanaHa

- Ynpaensis Ban

- duKcupys BUHT

- Habuska

- CnupanbH BecHa
CepBomoTop

- CoenuHeHmne c BecHom

- CknsiHkv ¢ BuHTamu (VF, VFT)
CranbHas cknsiHka (VFH)
- Mnuta guccunaumm (2x)
W3orHyTas nnuta (2x)
BWHT c raikoit (2x)
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TEXHUYECKUE OAHHbIE
CM. sipriblk MpogykTa

CoeavHeHus:
VF mexay 2 pnaHuamu EN 1092

VFT  BHyTpeHHue pe3bbbl ISO 7-1
VFH  mexay 2 dpnaHuamu EN 1092
Twvn rasa:

VF,VFT BO3ayx 1 HearpeccuBHble rasbl o 60T
B03ayx Ao 200T (Bepcusi R)
VFH BO3ayx 1 rasoo6pasHbiit 0Txog Ao 250CT
¢ auccunatopamu 450C
Pa6otasa naBneHue: VF 0..500 mBar
VFT 0..500 mBar
VFH 0..150 mBar
TemnepaTypa okpyxatollei cpeabl:
-15C..+60C

CEPBOJBUrATENb

Ka6enbHbii BBoA: M20x1,5 ans kabens
avameTpom 7-12 mm (EN 62444)
MpoBoaa ceyenunem: 2,5 MM2 Makc
Knacc 3awmTbi: Knacc | (EN 60335)
Ananorosble Bxogbl: 0-10V (R=9,9KQ)
0(4)-20mA (R=100Q)
AHanorosble Bbixogbl: 0-10V (Harpy3aka
10mA) 4-20mA (R=350Q)
Mo3numoHHbIe nepekntoyvaTenu: 250VAC,
2A (R), 0,3A (L)

NMPEAOCTOPEXEHMUE: Ortkniounte nogavy
Bos,qyxa/raaa Ha rMaBHOM pPY4YHOM 3arnopHOM
KnanaHe W OTKMIOYUTE SMEKTPOMUTaHWe K
KnanaHy nepen MNPOAOIIKEHUEM YCTaHOBKM
uwnn 06CJ'Iy)KI/IBEHVIﬁ.



INSTALLATION (1..10)

Check correspondence of flow direction
with arrow printed on valve body (VFH only).
Check correct alignment of connecting
pipes. Consider that butterfly disc can exceed
the valve body.
Valve may be mounted on horizontal or
vertical pipes (flow direction must be from
bottom to top).

Do not install the valve in touch with
walls or other devices.
Avoid excessive quantities of sealing
agent which could enter in the valve.
6] Use proper tools only and avoid
overtightening.
Insert the screws inside the inferior
flange holes and rest the valve on them.
Put the gaskets between flanges and valve.
Insert all screws, the washers and nuts.
Screw the nuts tightening them crosswise
and using proper tools only.
Avoid overtightening.
Perform leak and functional tests after
mounting (max. testing pressure 1.5 Pmax).
Leak test can only be made on VF and VFT
type valve. VFH is not tight

CAUTION: VF and VFT type valves are not
intended to shut off the gas flow. Tightness is
tested for external leakage only.

VFH type are not leak-proof valves.

Hot air operation (VFH):

f T>250C install heat dissipators and
check the heat resistance of the gaskets.
Do not insulate the valve and servomotor.

INSTALLAZIONE (1..10)

Verificare la corrispondenza tra la
direzione del flusso e la freccia in rilievo sul
corpo valvola (solo per VFH).

Controllare il corretto allineamento delle
tubazioni di attacco. Considerare che il disco
della farfalla pud uscire dal corpo valvola.

E' possibile installare la valvola sia su
tubazioni orizzontali che verticali (con
direzione del flusso dal basso verso l'alto).
Non installare mai la valvola a ridosso di
Ereti o altre apparecchiature.

Evitare quantita eccessive di sigillante
che potrebbe entrare nella valvola.

Utilizzare solo attrezzi adeguati ed
evitare serraggi eccessivi.

Inserire le viti inferiori dei bulloni sui fori
delle flange e appoggiarvi sopra la valvola.
Disporre le due guarnizioni tra le flange e la
valvola.

Inserire le viti rimanenti, le rondelle e i
dadi. Utilizzando attrezzi adeguati, serrare
progressivamente le viti in modo incrociato.
Evitare serraggi eccessivi.

Eseguire un test funzionale e di tenuta
dopo linstallazione (pressione massima di
test 1.5 Pmax).

ATTENZIONE: Le valvole tipo VF e VFT non
intercettano il flusso del gas. La tenuta e
testata solo per perdite esterne.

Il tipo VFH non sono valvole a tenuta.

Impiego con aria calda (VFH):

Se T>250% installare i dissipatori con
le viti in dotazione e verificare la resistenza
delle guarnizioni.

Non coibentare la valvola o il servomotore.

EINBAU (1..10)

Uberprifen Sie die Ubereinstimmung
der Stromungsrichtung mit dem auf den
Ventilkorper gepragten Pfeil (nur VFH).

2| Uberpriifen Sie die korrekte Ausrichtung
der Verbindungsrohre. Bedenken Sie, dass
die Ventilklappe ber den Ventilkdrper
herausstehen kann.

Das Ventil kann in horizontalen oder
vertikalen Rohrleitungen montiert werden
(Strémungsrichtung muss von unten nach
oben erfolgen).

Das Ventil ist so zu montieren, dass es
keine Wande oder andere Teile beriihrt.
Verwenden  Sie  Dichtungsmittel
sparsam, damit dieses nicht in das
Ventilinnere gelangen kann.

Vermeiden Sie Uberdrehen
verwenden Sie nur geeignetes Werkzeug.
Stecken Sie die Schrauben in die
Innenseite der Flanschlécher und setzen Sie
das Ventil darauf.

Setzen Sie die Dichtungen zwischen die
Flansche und das Ventil.

Setzen Sie alle Schrauben,
Unterlegscheiben und die Muttern ein.
Ziehen Sie die Muttern kreuzweise mit einem
geeigneten Werkzeug fest. Vermeiden Sie
Uberdrehen.

Fuhren Sie Leck und Funktions-
prifungen nach der Montage durch (max.
Priifungsdruck 1.5 Pmax).

und

die

VORSICHT: Ventile vom Typ VF und VFT
sind nicht dazu bestimmt, den Gasstrom
abzuschalten. Dichtheit wird nur auf externe
Leckage gepriift.

VFH sind nicht auslaufsichere Ventile.

HeiRluftbetrieb (VFH):
Bei T>250C sind Kuhlkdrper

anzubringen und die Hitzebesténdigkeit der
Dichtungen zu tberprifen.
Isolieren Sie nicht das Ventil und den Antrieb.

INSTALLATION (1..10)

Vérifiez la correspondance du sens
d'écoulement avec la fleche imprimée sur le
corps de valve (VFH seulement).

Vérifiez I'alignement correct des tuyaux.
Considérez que le disque de papillon peut
dépasser le corps de valve.

La valve peut étre montée sur les pipes
horizontales ou verticales (le sens doit étre
du fond jusqu'a dessus).

N'installez pas la valve dans le contact
avec les murs ou tout autre dispositif.

5 Evitez les quantités excessives de
matériau d'étanchéité qui pourraient entrer
dans la valve.

Evitez de trop serrer et utilisez les outils
appropriés.

Insérez les vis a lintérieur des trous
inférieurs de bride et vous appuyer sur la
valve. Mettez les garnitures entre les brides
et la valve.

Insérez toutes les vis, les rondelles et les
dés. Vissez les écrous les serrant en travers
et & l'aide des outils appropriés seulement.
Evitez le serrage excessif.

Exécutez les essais fonctionnels et
d'étanchéité aprées le montage (pression
d'essai maximale 1.5 Pmax).

ATTENTION : Vannes de type VF et VFT ne
sont pas destinés a arréter I'écoulement de
gaz. L'étanchéité est testée seulement pour
une fuite externe.

Le type VFH ne sont pas étanches valves.

Fonctionnement avec air chaud (VFH):

Si T>250C installent des dissipateurs
de la chaleur et vérifient la résistance
thermique des garnitures.

N'isolez pas la valve et le commande.

<

INSTALACION (1..10)

Verificar la concordancia entre el sentido
del flujo y la flecha en relieve sobre el cuerpo
de la valvula. (VFH solamente).

Controlar la adecuada alineacién de los
tubos de conexion. Considere que el disco de
la mariposa puede exceder el cuerpo de la
vélvula.

2| La valvula se puede montar sobre
tuberias horizontales o verticales (la direccion
del gas debe ser de parte inferior a la tapa).
[43] No instale la valvula en contacto con las

edes o de otro dispositivo.

Evitar la excesiva cantidad de material
de sellado que podria entrar en la valvula.

=>| Utilice las herramientas adecuadas y
itar apretar demasiado.
Inserte los tornillos inferiores de los
bulones en los agujeros de la brida y recline
la valvula en ellos. Ponga las juntas entre las
bridas y la valvula.
Inserte todos los tornillos, las arandelas
y las tuercas. Atornille las tuercas en cuz
utlizandando las herramientas apropiadas.
Evite apretar demasiado.
Realice la prueba de estanqueidad y
funcional después del montaje (presiéon de
prueba méaxima 1.5 Pmax).

PRECAUCION: Las valvulas de tipo el VF y
tipo VFT no interceptan el flujo de gas. La
estanqueidad estd probada solamente para
las fugas externas.

Las valvulas de tipo VFH no son valvulas a
prueba de fugas.

Funcionamiento con aire caliente (VFH):
Si T> 250C instalan los disipadores de
calor y comprueba la resistencia térmica de

las juntas.
No aisle la valvula y el actuador.

YCTAHOBKA (1..10)

Mposepute KOPPECMOHAEHLIMIO
Hanpaenexus nogauu npu cTpernka
HaneyaTaHHas Ha Tene knanaHa (VFH

TOIbKO).
MpoBepuTe nNpaBUNLHO BbipaBHUBaHWE
NPOMEXYTOYHbIX TPYD. YuuTbiBaiiTe 4TO AWUCK
6ab0ouky MOXeT NpPeBbICUTL TENO Knanaxa.
KnanaH MoxeT ObiTb YycTaHOBMeH Ha
rOPU3OHTamNbHbLIX WK BePTUKamnbHbLIX Tpybax
(HanpaBneHye Noaaymn JOMKHO BbiTh OT AHA K
epxHelt yacTtu).

He yctaHoBMTE KknamaH B KOHTakTe C
CTEHaM1 1Nk ApYrum npuGopom.
W3beraiiTe 4pe3MepHOro Konuyectsa
YNNOTHEHWIA areHT, KOTOPbIA MOXeT BOUTU B
KnanaHe.
Wcnonbayiite
VHCTPYMEHTbI 1
3aKpYy4MBaOLLNIA.
BBeante BWHTbI BHYTPU MIOXOHBKUX
OTBEPCTWIA priaHLa M OTAOXHUTE KranaH Ha
ux. Monoxute Habusku Mexay dnaHuamu u
KnanaHoM.
BBeauTe BCE BUHTHI, Waiibbi 1 raiku.
MpuBMHYLTE ralku 3aTArMBasi UX Crosswise u
MCIOIb3Ys NPaBUIbHbIE UHCTPYMEHTbI TONBKO.
Bo nsbexaHue overtightening.
BbinonHUTe yTeuky 1 (yHKUMOHamMbHbIE
MCMbITAHWS NOCNE YCTaHOBKN (MaKCMManbHOrMo
AaBnenuns ucnbitadnsa 1.5 Pmax).

TONbKO
usbexatb

Haanexatuve
YpeamepHo

NMPEOOCTOPEXEHUE: knanaHbl Tna VF u
VFT He npegHasHayeHbl AN MNepekpbiTus
noToka rasa. FlepMeTM4HOCTb NPOBEPSsIeTCA Ha
Hann4ne TOoNMbKO BHELUHEN yTeuKu.

1n VFH He TeuebesonacH knanaHbi.

lMopsyas Bo3aywHan onepauus (VFH):

Ecrm  T> 250C ycraHaBnuBaioT
[avccnnaTtopsl Xapbl n npoBepsioT
COMNpoTUBREHNE xKapbl HabuBOK. He

M30MMpYNTe KnanaH v NpusoA.

Tmax
%
6
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SERVOMOTOR INSTALLATION (11..19) INSTALLAZIONE SERVOMOTORE (11..19) STELLANTRIEB EINBAUEN (11..19) INSTALLATION SERVOMOTEUR (11..19) INSTALACION SERVOMOTOR (11..19) CEPBOJBWUIrATESNIb YCTAHOBKA(11..19)

Adapter set for mounting the servomotor onto Set per il montaggio del servomotore su una  Adaptersatz zum Anbau an Drosselklappe  Adaptateur pour le montage mis le Equipo de adaptadores para el montaje del Habop apantepoB pAna  ycTaHOBKM Ha
a butterfly valve VF-VFT. valvola a farfalla VF-VFT. VF-VFT. servomoteur sur une vanne papillon VF-VFT. servomotor en un VF-VFT valvula de cepBoaBuraTenb 3acnoHku VF-VFT.

Adapter set for mounting the servomotor onto Set per il montaggio del servomotore su una  Adaptersatz zum Anbau an Drosselklappe  Adaptateur pour le montage mis le Equipo de adaptadores para el montaje del Habop apantepoB Ansi  yCTaHOBKM  Ha
a butterfly valve VFH. valvola a farfalla VFH. VFH. servomoteur sur une vanne papillon VFH. servomotor en un VFH valvula de mariposa. cepBoaswuratenb 3acnoHku VFH.

WIRING (20..23) CABLAGGIO (20..23) VERDRAHTEN (20..23) CABLAGE (20..23) CABLEADO (20..23) NOAKMNKOYEHHME (20..23)
Install supply and signal lines separately. Utilizzare ingressi separati per i cavi di |§| Installieren  Sie  Versorgungs-und |§| Installez I'offre et de lignes de signaux Instalar sistemas de abastecimiento y YCTaHOBVITb NUTaHUS U CUTHAMbHBIX NHWIA
Keep proper distance of cables from high- alimentazione e di segnale. Signalleitungen getrennt. séparément. lineas de sefial por separado. OTAEerNbHO.
voltage lines. Mantenere una distanza adeguata tra i |§| Halten Sie angemessenen Abstand von |§| Gardez bonne distance des cables de Mantener una distancia adecuada de los [epxute  pucTtaHumio  kabenei  oT
The use of a spike suppressor circuit is  cavi che entrano nel servomotore e le linee Kabeln aus Hochspannungsleitungen. lignes a haute tension. cables de lineas de alta tension. BbICOKOBOJTbTHBIX TIMHUIA.
recommended. ad alta tensione. Die  Verwendung einer  Spike- L'utilisation d'un circuit de protection est Se recomienda el uso de un médulo de Mcnonb3oBaHue cxembl NoaaBuTens wun
Make sure the potential reference of the Si suggerisce di montare un filtro per la  Schutzbeschaltung wird empfohlen. recommandé pic. proteccion de pico pekoMeHayeTcs.
analog signal and the 24V supply is the same. ~ soppressione dei picchi di tensione sui cavi di |§| Stellen Sie  sicher, dass das |§| Assurez-vous que le potentiel de Asegurese de que el potencial de YbeaouTtech, 4TO OMOPHBLIA NOTeHUuan
Use cables with wire end ferrules. alimentazione. Bezugspotential des analogen Signals und référence  du signal analogique et referencia de la sefial analégica y la  aHamoroBoro curHana u nutaHus 24B To xe
Wire following the connection chart. Assicurarsi che il potenziale di riferimento  der 24V-Versorgung gleich sind. l'alimentation 24V est le méme. alimentacion de 24V sea el mismo. camoe.
del segnale analogico e dell'alimentazione Verwenden Sie Kabel mit Aderendhiilsen. Utilisez des cables avec embouts. Utilice cables con terminales tubulares. Wcnonb3ayiite kabenn ¢ HaKOHEYHMKaMu
24V sia lo stesso. Verdrahten Sie gemass dem Anschluss- Fil suivant le tableau connexion. Cablee siguiendo la tabla de conexion. KabenbHbIM.
Utilizzare conduttori con capicorda. Diagramm. MpoBoA CrieayloLmMe CoeaMHEHNS rpacuk.

Cablare secondo lo schema di
collegamento.

iy
™ A ™
CONTROL MIN MAX  0»90°
UNIT @ MAN FENNENENEN
L, L } 12345678910 g
—_ R1j ij AUTO JON N
_{I 90°» 0 >
. » |
=3
[ [ [ ] ] | | peesmee ’ F‘
|1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13| 2 %\%) R
%@@@@@@@@@@@@@ o = =
=
z > s ZzZ X > Z =]
= "¢ g§=z% s 3
8 22 23
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BEFORE POWERING THE UNIT set
up the DIP switch according the operation
required:

PRIMA DI DARE TENSIONE impostare

il DIP switch in accordo al tipo di funziona-
mento desiderato:

das Einrichten der

erforderlich:

Input analogue signal (24..26) Segnale analogico in ingresso  (24..26) Analogeingang (24..26)
O¥0OC00OOOCOO) o-1ov WEROOOOOODO] 0-20mA BEWO000000] 4-20mA
12345678910 12345678910 123456780910
lON loN {ON

24 25 26

Output analogue signal  (27..28) Seganle analogico in uscita  (27..28) Analog -Ausgang (27..28)

Programmable by means of T1 Programmable by means of T1 Programmierbar durch T1
JUUMWRUOUT] o-10v DUUWBWUUUT] 4-20mA
12345678910 12345678910
JON ~ JON -

27 28

Behaviour without input signal (4 -20mA) Comportamento in mancanza di segnale Verhalten bei Leitungsbruch (4 -20mA)

Stop in current position (4-20mA) Stop in der aktuellen Position

Move to the open position Arresto nella posizione corrente Fahrt in die offene Position

Move to the closed position Passare alla posizione di apertura Fahrt in die geschlossene Position

Passare alla posizione di chiusura
BEROU0O0OOWDO] STOP BEWUOOOWHEDO] >> MAX BEWUOOORED] >> MIN
12345678910 12345678910 12345678910
loN {ON {ON
29 30 31

Sense of rotation Senso di rotazione Drehrichtung
Right (eg. 0-10V & 02909 Dritto (es. 0-10V < 02909 Rechts (eg. 0-10V & 02909

339 Inverted (eg. 0-10V 2 90209 Invertito (es. 0-10V 2 90209 339 Invers (eg. 0-10V & 90209
OOO0U0OWODDO] RIGHT OOOOUU®OOO] INVERTED
123456780910 123456780910
JON lON

32 33

Control type Tipo comando Kontrollsi gnal-Typ

Analogue signal Segnale analogico [34] Analoges Signal

3-point control Controllo a 3 punti 3-Punkt-Regelung

2-point control Controllo a 2 punti 36| 2-Punkt-Regelung
UEENEHTUNND] ANALOGUE UEENWHUWWDO] 3-POINT UEENENUWHD] 2-POINT
12345678910 12345678910 123456782910
JON JON JON

34 35 36

MANUAL MODE (37..40)

Provide power supply (terminals 1-2 or
12-13).

MODALITA MANUALE (37..40)

Fornire |'alimentazione (terminali 1-2 o
13).

HANDBETRIEB (37..40)

12- Stromversorgung anlegen (Klemmen 1-2

oder 12-13).

VOR EINSCHALTEN DES GERATS ist
DIP-Schalter
entsprechend der gewinschten Operation

AVANT dallumer I'appareil mis en
place le commutateur DIP en fonction de
I'opération requise:

Signal analogique d'entrée  (24..26)

Signal analogique de sortie  (27..28)
Programmable par le biais de T1

Comportement sans signal d'entrée
(4-20mA)

Arrétez-vous dans la position actuelle
Déplacement a la position ouverte
Déplacement a la position fermée

Sense of rotation

Droit (par exemple 0-10V < 0 °-90 9
Inversé (par exemple 0-10V < 90209

Type de controle

Signal analogique
3-point de controle
2-point de controle

MODE MANUEL (37..40)

Fournir l'alimentation (bornes 1-2 ou 12-
13)

23| ANTES de encender el
configurar el conmutador
operacion requerida:

aparato
DIP segun la

Entrada de sefial analégica (24..26)

Sefial de salida analégica (27..28)

Programables por medio de la T1

Comportamiento sin sefial de entrada
(4-20mA)

Parada en la posicion actual
Mover a la posicién abierta
Mover a la posicién de cierre

Sentido de rotacién

Derecho (por ejemplo 0-10V <& 02909
Invertida (por ejemplo 0-10V <& 90209

Tipo de control

Sefial analdgica

3 puntos de control
2 puntos de control

MODALIDAD MANUAL (37..40)

Proporcionar la fuente de alimentacion
(terminales 1-2 0 12-13)

5/8

Mepen BkntoueHnem BNOK cospaHa
nepekniouaTens B COOTBETCTBUM OMepaLum
TpebyeTcs:

BxoaHoOW curHan aHanoroBbIN (24..26)

BbixoaHOM curHan aHanoroBbIn (27..28)
MporpaMmmupyemblii ¢ nomoLsio T1

MoBeneHne 6e3 BXxogHOro curHana
(4-20mA)

OcTaHoBKa B TekyLLel Nosmuum
TMepexoa K OTKPLITOM NO3MLMM
MepemMecTUTb B 3aKpbITOM NOMOXEHUN

HanpaBeneHue BpalieHus

Mpago (Hanpumep 0-10V < 02909
MepeBepHyTas (Hanpumep 0-10V
90°09

TVN ynpaBneHus

AHamOroBbIii curHan
3-M03NLMOHHOE yNpaBneHe
2-ANCREeTYePCKUiA MYHKT

PYYHOW PEXUM (37..40)

MpepocraBneHne nutanHus (knemmbl 1-2
v 12-13)



[2] The initial speed is 0,25 RPM (fine
adjustment). If the button is pressed for more
than 4 seconds the speed shifts to 1 RPM.

|§| La velocita iniziale & pari a 0,25 RPM
(regolazione fine). Se il pulsante viene
premuto per piu di 4 secondi la velocita passa
alRPM.

Die anfangliche Geschwindigkeit ist 0,25
U/min (Feineinstellung). Wenn die Taste
langer als 4 Sekunden gedriickt wird, erhoht
sich die Geschwindigkeit auf 1 U/min.

La vitesse initiale est de 0,25 RPM
(réglage fin). Si le bouton est appuyé pendant
plus de quatre secondes de la vitesse passe
alRPM

|§| La velocidad inicial es de 0,25 RPM
(ajuste fino). Si se pulsa el botén durante
mas de 4 segundos, la velocidad se desplaza
alRPM.

|§| HavanbHasi ckopoctb 0,25 RPM (ToyHast
HacTponka). Ecnn kHonmka Haxata B TeueHue
Gonee 4 cekyHA CKOPOCTb nepexoauT Ha 1
RPM.

> 3
=

Setting of the MIN/MAX positions

(41..42)

To save the current position as MAX
(MIN) press the respective button for more
than 3 seconds. When the position is saved,
the green led lights up permanently and the
button may be released.

MAX position can not be lower than MIN
saved position (and vice versa).

Factory setting MIN=0°, MAX=90°

Auxiliary cams (43..44)
Use a 3 mm screwdriver.

Running time setting  (45)

[9] Factory setting is 30s for 0-90°.

Press both MIN and MAX buttons at the

same time, keeping the buttons pressed for

the time required (green led lights up).
Running time must be included between

7s and 60s.

|§| When settings have been completed shift
to automatic mode.

AUTOMATIC MODE

|§| The angular position corresponds to the
input analogue signal supplied.

An output analogue signal proportional to
angular position is also provided.

2-point control  (46)

[®] Use an external relay (dry contact).
Contact closed: the servomotor opens.
Contact open: the servomotor closes.

3-point control  (47)

Use two external relays (dry contacts)
coupled with two resistors (0,5W).
The servomotor moves to MIN (09 or to
MAX (909 when voltage is applied to the
related terminal (contact closed).
|§| If all voltages are switched off (open
contacts), the servomotor remains in the
current position and the holding torque keeps
it still without any additional brake.

Impostazione delle posizioni MIN/MAX
(41..42)

Per salvare la posizione attuale come
MAX (MIN), premere il tasto corrispondente
per almeno 3 secondi. Quando la posizione
viene salvata, il led verde si accende in modo
permanente e il pulsante pud essere
rilasciato.

La posizione MAX non puo essere
inferiore a MIN (e viceversa).

|§| Regolazione iniziale MIN=0° MAX=90°

Camme ausiliarie (43..44)
Utilizzare un cacciavite da 3 mm.
Regolazione del tempo di rotazione  (45)
[9] Regolazione iniziale 30s per 0-90°.
Premere contemporaneamente i pulsanti
MIN e MAX, per il tempo desiderato (il led
verde si accende).

I tempo di rotazione deve essere
compreso tra 7s e 60s.

|§| Quando le impostazioni sono state
completate passare alla modalita automatica.

MODALITA AUTOMATICA

|§| La posizione angolare corrisponde al
segnale analogico fornito.

E disponibile un segnale analogico in
uscita di valore proporzionale alla posizione
angolare.

Controllo a 2 punti ~ (46)

[9] utilizzare un relé esterno (contatto pulito).
Contatto chiuso: il servomotore apre.
Contatto aperto: il servomotore chiude.

Controllo a 3 punti  (47)

|§| Utilizzare due relé esterni (contatti puliti)
accoppiati a due resistenze da 0,5W.

Il servomotore si muove verso il MIN (09
o verso il MAX (909 quando una tensione
(V1 o V2) é applicata al relativo relé (contatto
chiuso).

|§| Se nessuna tensione € applicata (contatti
aperti), il servomotore rimane nella posizione
corrente e la coppia mantiene lo stato senza
ulteriori sistemi di bloccaggio.

Einstellung der MIN / MAX -Positionen
(41..42)

Zum Speichern der aktuellen Position als
MAX (MIN) driicken Sie die jeweilige Taste
langer als 3 Sekunden. Wenn die Position
gespeichert wird, leuchtet die griine LED
dauerhaft und der Knopf kann wieder
losgelassen werden.

MAX-Stellung darf nicht kleiner sein als
MIN gespeicherte Position (und umgekehrt).
[®] werkseinstellung MIN = 0 3 MAX = 90 ©

Hilfs -Schaltnocken (43..44)
Mit einem 3 mm Schraubendreher.

Laufzeit -Einstellung (45)

Die Werkseinstellung ist 30s fiir 0-90 °
Dricken Sie beide MIN-und MAX-Tasten
gleichzeitig, halten Sie die Tasten fir die
erforderliche Zeit (grine LED leuchtet)
gedrickt.

Laufzeit muss zwischen 7s und 60s
aufgenommen werden.

Wenn die Einstellungen beendet wurden,
ist wieder auf Automatikbetrieb umzustellen.

AUTOMATIK BETRIEB

Die Winkelposition entspricht dem
analogen Signal, das am Eingang anliegt.

Ein analoges Signal proportional zur
Winkelposition ist ebenfalls vorhanden.

2-Punkt -Regelung (46)
Verwenden Sie ein externes Relais

potentialfreie Kontakt).
Kontakt geschlossen: Der Stellantrieb 6ffnet.
Kontakt offen: Der Stellantrieb schlief3t.

3-Punkt -Regelung (47)

Verwenden Sie zwei externe Relais
(potentialfreie Kontakte) mit zwei
Widerstéanden (0,5 W) gekoppelt.

Der Stellantrieb bewegt sich MIN (09 oder
MAX (909, wenn Spannung am zugehdrigen
Terminal anliegt (Kontakt geschlossen).
Wenn keine Spannung anliegt (Kontakte

geoffnet), bleibt der Stellantrieb in der
aktuellen  Position  stehen und das
Haltemoment hélt diese auch ohne

zusétzliche Bremse.

Réglage de la position MIN / MAX

(41..42)

Pour enregistrer la position actuelle
comme MAX (MIN) appuyez sur le bouton
correspondant pour plus de 3 secondes.
Lorsque la position est enregistrée, la led
verte s'allume en permanence et le bouton
peut étre libéré.

Position MAX ne peut pas étre inférieure a
la position MIN sauvé (et vice versa).
Réglage usine MIN = 0 S 90 °= MAX

Cames auxiliaire (43..44)
Utilisez un tournevis 3 mm.

Exécution de réglage de I'heure  (45)
Réglage d'usine est de 30s pour les 0-90°
Appuyez sur les deux boutons MIN et
MAX dans le méme temps, en gardant le
bouton pressé pendant le temps nécessaire
(vert LED s'allume).

Durée doit étre compris entre 7s et 60s.

Lorsque les réglages sont terminés
changement au mode automatique.

MODE AUTOMATIQUE

La position angulaire correspond au signal
d'entrée analogique fourni.

Un signal analogique de sortie
proportionnel a la position angulaire est
également fourni.

2-point de controle  (46)

Utilisez un relais externe (contact sec).
Contact fermé: le servomoteur ouvre.

Contact ouvert: le servomoteur ferme.

3-point de co ntrole (47)

Utiliser deux relais externes (contacts
secs) couplée a deux résistances (0,5 W).

Le servomoteur se déplace a MIN (09 ou
a MAX (909 lorsqu'une tension est appliquée
a la borne connexes (contact fermé).

Si toutes les tensions sont éteints
(contacts ouverts), le servomoteur reste dans
la position actuelle et le couple de maintien il
garde encore sans aucun frein
supplémentaire.
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Ajuste de las posiciones de MIN / MAX
(41..42)

Para guardar la posiciéon actual como
MAX (MIN), pulse el botén correspondiente
Por lo menos 3 segundos. Cuando la
posicién se guarda, la luz verde se enciende
de forma permanente y el botén puede ser
dejado.

Posicion MAX no puede ser inferior
osicion MIN salvada (y viceversa).

Min ajuste de fabrica =0 5 MAX =90 °

Levas auxiliares (43..44)

|§| Utilice un destornillador de 3 mm.
Ejecucion de ajuste de tiempo  (45)

[9] Ajuste de fabrica es de 0-90 °30.

Pulse los dos botones MIN y MAX, al
mismo tiempo, mantener el botén presionado
por el tiempo requerido (verde se enciende el
LED).

[2] Tiempo de funcionamiento debe estar
comprender entre 7s y 60s.

|§| Cuando los ajustes se han completado
pasar a la modalidad automatica.

MODO AUTOMATICO

La posicién angular corresponde al sefial
analégico de entrada suministrado.

|§| Es disponible unsefial analégico de salida
del valor proporcional a la posicién angular.

Control a2 puntos (46)

[] Use un relé externo (contacto seco)
Contacto cerrado: el servomotor abre.
Contacto abierto: el servomotor se cierra.

Control a 3 puntos (47)

|§| Utilizar dos relés externos (contacto
seco), junto con dos resistencias (0,5 W).
EI servomotor se mueve verso el MIN (09
0 MAX (909 cuando se aplica voltaje a la
terminal relacionados (contacto cerrado).

|§| Si todas las tensiones se apagan
(contactos abiertos), el servomotor se
mantiene en la posicién actual y el par se
mantiene audn sin ningin tipo de freno
adicional.

YcrtaHoBka MIN / MAX no3uumm (41..42)

|§| Y106kl COXPaHWTL TEKyLLIEe NOMOXeHNe Kak
MAX (MIN) HaxmuTe COOTBETCTBYIOLLYIO
KHOMKy B TeyeHue Gonee 3 cekyHa. Korga
nosvuusi  GyneT  coxpaHeHa,  3erneHblit
CBETOAMO 3aropaeTcsi MOCTOSIHHO W KHOMKa
MOXeT 6bITb 0CBOBOXAEH.

MAX nosuums He mMoxeT 6biTb HUXE, Yem
MIN coxpaHeHHoM no3uumm (M Hao6opoT).

MIN 3asopackas ycTaHoska = 0 5 MAX = 90
o

B aTenbHbIe 1 (43..44)
CnonbayiitTe 3 MM OTBEpTKa.

3anyck ycTaHOBKM BpeMeHM (45)

[9] 3aBoackas ycraHoska 30-x rogos Ha 0-90°
Haxmute 06e MIN u MAX KHOMKM B TO e
BPEMSl, COXPaHSs KHOMKWU HaXaTon B TeyeHue

BpeMeHH, HeobxoanuMoro (3eneHblit
cBetoanon 3aropaeTc;|) .
npO/:lOJ'I)KMTeJ'IbHOCTb A0IMKHa ObITb

BKIlOYEHa Mexay 7S 1 60-x.

[®] Ecrm napavetpsi 6binu  3aBeplueHbl
Nepexof Ha aBTOMATUYECKUI PEXUM.

ABTOMATUYECKUWN PEXXUM

Yrnosoe MonoxeHne COOTBETCTBYET
BXO[HOW CWUTHam aHarioroBbli B  KOMMMEKT
NOCTaBKM.

BbixoaHow curHan
NpornopLMOHanbHO  YrNoBOro
Takke obecneunsaeTcs.

2- NO3ULIMOHHOE ynpasneHue (46)

|§| Wcnonb3oBaHne BHellHero pene (cyxon
KOHTaKT).

KOHTaKT 3aMKHYT: CEpBOMOTOP OTKpbIBAET.
=] KoHTaKT 0TKpbIT: CepBOMOTOp 3aKpbIBaET.

aHarnorosbIn
NONOXeHS

3-no3nuUMOHHOeE ynpaBneHue (47)

|§| Wcnonbayiite ABe BHelHWe pene (cyxve
KOHTaKTbl) B COYETaHUMM C ABYX PE3UCTOPOB
0,5 B7).

CepBomoTopa nepemetiaetcst Ha MIN (09
nnn MAX (909, koraa HanpsbkeHue noaaeTcst
Ha CBsI3aHHbIX TEPMUHAI (KOHTaKT 3aMKHYT).
|§| Ecnu HanpsbkeHUst BbIKIIOYEH (OTKPbITbIMU
KOHTakTamu),  CEepBOMOTOp  OCTaeTcsi B
Tekyllei nosuuun 1 yaepxusaiownin MOMEHT
yAepxvBaeT ero o cux nop 6es kakoro-néo
[OMOMHATENBHOTO TOPMO3a.



REMOTE
CONTROL UNIT

46

REMOTE
CONTROL UNIT

L
V1 0°>>90° R1= 3,3 KOhm
V2 90°>>0° R2= 390 Ohm
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0°>>90°

90°>>0°

5..12vDC
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ADVANCED SETTINGS (48..50)

Board connector for the external
programming terminal (T1), which can be
used to set advanced features of the unit, to
monitor some parameters (e.g. errors,
temperature) or to upload new software
releases.

In order to avoid constant corrections of
the positions due to signal fluctuations or
noise, the hysteresis can be modified by
means of a potentiometer.

Socket to connect a 5-12VDC power
supply and perform direct motor driving, by-
passing the control unit.

CAUTION: do not exceed the working
range 0-90° Overtravel may result in
damage to the servomotor.

FINAL CHECKS

Once the commissioning is over, re-
tighten the cover screws, in order to ensure
the cover earthing.

Avoid sudden changes in temperature.
Condensation is not permitted.

OPERATING STATES (LED)
Regular operation

S1- Automatic Mode (AUTO)

® Green Fast flashing (4 /s)
O Red OFF

REGOLAZIONI AVANZATE (48..50)

Connessione per il terminale esterno di
programmazione (T1), utilizzata per eseguire
impostazioni avanzate del dispositivo, per
monitorare alcuni parametri (e.g. errori,
temperatura) o per effettuare l'upload di
nuove release del software.

Per evitare continue correzioni del
posizionamento causati da fluttuazioni del
segnale o da disturbi, l'isteresi pud essere
modificata per mezzo di un potenziometro.
Connessione per alimentare diret-
tamente il motore CC con un alimentatore 5-
12VDC, by-passando I'unita di controllo.

ATTENZIONE: non superare il campo di
lavoro 0-90° L'oltrecorsa pud causare
danni al servomotore.

CONTROLLI FINALI

Ultimate le operazioni di messa in
servizio, serrare in modo opportuno le vite del

coperchio per assicurare la messa a terra.

Evitare sbalzi termici.

Non & ammessa la formazione di

condensa.

STATI DI FUNZIONAMENTO ( LED)
Funzionamento normale

S1- Modalita Automatica (AUTO)

® Verde Lampeggio rapido (4 /s)
O Rosso  OFF

ERWEITERTE EINSTELLUNGEN (48..50)

Der Bord-Anschluss dient der externen
Programmierung  (T1) zur  Einstellung
erweiterter Funktionen des Gerates, um
einige Parameter (z. B. Fehler, Temperatur)
zu Uberwachen oder um neue Software-
Versionen zu laden.

Um permanente Korrekturen der
Stellposition aufgrund von
Signalschwankungen oder -Rauschen zu
vermeiden, kann die Hysterese durch ein
Potentiometer veréndert werden.

Kontakt zum Anschluss einer 5-12VDC
Stromversorgung, um den Motor unter
Umgehung der Steuereinhei direkt
anzutreiben.

ACHTUNG: Nicht Gber den Arbeitsbereich
0-90° hinaus bewegen. Uberfahren kann
zu Schéden am Stellantrieb fihren.

ABSCHLIESSENDE KONTROLLE

Nach Durchfiihrung der Inbetriebnahme
ziehen Sie die Schrauben der Abdeckung an,
um deren Erdung zu gewabhrleisten.
Vermeiden Sie plétzliche Veranderungen
in der Temperatur.

Keine Betauung zuléssig

BETRIEBSZUSTANDE ( LED )
Regularer Betrieb

S1- Automatikmodus (AUTO)

® Grin Schnelles Blinken (4 / s)
O Rot AUS

PARAMETRES AVANCES (48..50)

Conseil connecteur pour le terminal de
programmation externe (T1), qui peut étre
utilisé pour définir les fonctionnalités
avancées de I'unité, afin de surveiller certains
parametres (par exemple les erreurs,
température) ou de télécharger des nouvelles
versions de software.

Afin d'éviter des corrections constantes
de la position en raison de fluctuations de
signal ou de bruit, I'hystérésis peut étre
modifié au moyen d'un potentiométre.

Prise pour connecter une alimentation
5-12VDC et  exécuter le moteur
d'entrainement direct, sans passer par l'unité
de controle.

ATTENTION: ne pas dépasser la plage de
travail 0-90° Surcourse peut entrainer des
dommages au servomoteur.

CONTROLES FINALE

Une fois la mise en service est terminée,
re-serrer les vis du couvercle, afin d'assurer
la mise a terre de couverture

Evitez les changements brusques de
température.

La condensation n'est pas autorisée.

ETATS DE FONCTIONNEMENT ( LED )
Ffonctionnement régulier

S1- Automatique (AUTO)

® Verte  Clignotement rapide (4 / s)
O Rouge OFF

AJUSTES AVANZADOS (48..50)

Tarjeta de conexion para el terminal de
programacion externo (T1), que puede ser
usado para establecer las caracteristicas
avanzadas de la unidad, para controlar
algunos parametros (por ejemplo, errores,
temperatura) o para cargar nuevas versiones
de software.

A fin de evitar constantes correcciones
de las posiciones, debido a las fluctuaciones
del sefial o el ruido, la histéresis puede ser
modificada por medio de un potenciémetro.
Enchufe para conectar una fuente de
alimentacion de 5-12VDC vy llevar a cabo la
conduccién del motor directo, sin pasar por la
unidad de control

PRECAUCION: No exceda el rango de
trabajo 0-90° Sobrecarrera puede causar
dafios al servomotor.

CONTROLES FINALES

Una vez que la puesta en marcha ha
terminado, vuelva a apretar los tornillos de la
tapa, con el fin de garantizar la puesta a
tierra cubierta.
Evite
temperatura.
No se permite condensacion.

ESTADOS DE FUNCIONAMIENTO ( LED )
Funcionamiento regular

los cambios bruscos de

S1- Modo Automatico (AUTO)

® Verde  Parpadeo réapido (4 /s)
O Rojo OFF

AOMONHUTENbLHBLIE HACTPOWKU (48..50)

CoBeT pasbeM Afs  MNOAKMoYeHNst
BHELUHEro TepMMHana nporpaMMUpOBaHUs
(T1), KOTOPbLIA MOXET GbITb UCMONbL30BaH ANs
YCTaHOBKM  PaCLUMPEHHbIX  BO3MOXHOCTEN
YCTPOWCTBA, ANt KOHTPONS  HEKOTOPbIX
napameTpoB (Hanpumep, omnbku,
TemnepaTypa) Wnu 3arpyxaTb HOBble Bepcumn
nporpamMmHoro oGecneyeHus.

[ns Toro 4tobbl M3bexaTb NOCTOSIHHOTO
VCTIPaBIIeHMs1  Mo3uuuu  u3-3a  konebaHuii
CUTHanoB Wnu Lyma, rmcTepesnc MoxeT BbiTb
M3MEHEHO C MOMOLLbIO NOTEHLMOMETPa.
Socket ans nopknoyeHuss 5-12B 6ok
MUTaHWSI W BbIMOJIHATL MPsiMble MPUBOAHOMO
[ABuUratens, MuHysi 610K yripaBreHust.

BHUMAHUE: He npeBbiwaer pabouui
AnanasoH 0-90° MNepe6era moxeT NpuBecTU
KT AeHUK

P P Topa.

3AKNIOYUTENBbHBIE MPOBEPKU

Mocne BBoAa B 9KCrnyaTaLMiO 3aKOHYEH,
NOATSIHYTb  BUHTbI  KPbILWKK, C TeM YTOGbI
obecneunTb NOKpbITUE 3a3eMIIEHUS.
W3beraiite peskux VN3MEHEHWIA
Temneparypsl.

KoHpeHcauusi He gonyckaeTcst.

PABOYMX COCTOSIHUM ( LED )
PerynsipHas akcnnyatauus

S1- ABTomaTtuyeckuii pexum (AUTO)

® 3eneHbii BeicTpoe muranue (4 / )
O KpacHbin OFF

S2- Manual Mode (MAN)

® Green  Slow flashing (1/s)
O Red OFF

S2- Modalita Manuale (MAN)

® Verde Lampeggio lento (1/s)
O Rosso  OFF

S2- Manueller Modus (MAN)

® Grin Langsames Blinken (1/s)
O Rot AUS

S2- Mode manuel (MAN)

® Verte  Clignotement lent (1/s)
O Rouge OFF

S2- Modo Manual (MAN)

® Verde Parpadeo lento (1/s)
O Rojo OFF

S2- PyyHoit pexxum (MAN)

® 3enensin MegnexHoe muraxve (1 / )
O KpacHblit OFF

S3- Setting of the MIN and MAX (MAN)

® Green Permanent light when position

has been saved

S3- Memorizzazione di MIN e MAX (MAN)

® Verde Luce permanente quando la

posizione é stata memorizzata

S3- Einstellung der MIN-und MAX (MAN)

@® Griin Dauerlicht, wenn Position

gespeichert wurde

S3- Réglage du MIN et MAX (MAN)

@ Verte Lumiere permanente lorsque

la position a été enregistré

S3- El ajuste de la MIN y MAX (MAN)

@ Verde Luz permanente cuando la

posicién se ha memorizado

S3- YcraHoska MIN u MAX (MAN)

® 3eneHbin MNoCTOSHHLIN CBET, KOoraa
ronoxeHue 6biro CoxpaHeHO

O Red OFF O Rosso  OFF O Rot AUS O Rouge OFF O Rojo OFF O KpacHbin OFF
S4- Running time setting (MAN) S4- Memorizzazione del tempo di S4- Laufzeit-Einstellung (MAN) S4- Exécution de réglage du temps (MAN) S4- Memorizacion del tiempo de S4- 3anyck yctaHoBku BpemeHu (MAN)
® Green Permanent light while buttons azionamento (MAN) @ Griin Dauerlicht, sind wahrend Tasten @ Verte Lumiére permanente tandis que accionamiento (MAN) ® 3enenbiv [OCTOSHHLIV CBET, B TO BpeMs
are being pressed ® Verde Luce permanente mentre i gedriickt les boutons sont pressés ® Verde  Luz permanente mientras KaK KHOMKW HaxaTa
O Red OFF pulsanti sono premuti O Rot AUS O Rouge OFF que los botones se presionan O KpacHbin OFF
O Rosso  OFF O Rojo OFF

Abnormal operation (ALARMS)

Al- Input signal is missing (4-20mA)
O Green OFF
® Red 1 Flashing

CAUSE: Cable break or
remote control defective

disconnected,

Funzionamento irregolare (ALLARMI)

Al- Segnale d'ingresso mancante (4-20mA)

O Verde OFF
® Rosso 1 Lampeggio

CAUSA: Cavo interrotto o disconnesso, unita
di controllo difettosa

UnsachgeméRer Betrieb (ALARME)

Al- Input Signal fehlt (4-20mA)

O Griin AUS
@ Rot blinkt 1 mal
URSACHE: Kabelbruch  oder Leitung

getrennt, Fernbedienung defekt

Fonctionnement anormal (ALARMES)

Al- Signal d'entrée est manquante (4-20mA)
O Verte OFF
® Rouge 1 clignotant

CAUSE: rupture de cable ou déconnecté, une
télécommande défectueuse

Funcionamiento anormal (ALARMAS)

Al- Sefial de entrada ausente (4-20mA)

O Verde OFF
@ Rojo 1 intermitente
CAUSA: El cable roto o desconectado,

unidad de control defectuosa.

HeHopmanbHbIN pexum paboThl (TpeBoru)

Al- BxogHol curHan otcyTcTByeT (4-20MA)
O 3eneHbin OFF
@ KpacHblit 1 Muraet

MPUYUHA: ob6pbiB kabens wnu OTKMIOYEH,
nyneT [AVCTaHLMOHHOTO ynpaBneHus
AedeKTHbIMN
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A2- Invalid position

O Green OFF
® Red 2 Flashings

CAUSE: User has attempted to save an
invalid position (e.g. MIN>MAX)

A2- Posizione non valida

O Verde OFF
@ Rosso 2 Lampeggi

CAUSA: L'operatore ha tentato di memorizzare
una posizione non valida (e.g. MIN>MAX)

A2- Unglltige Position
O Griin AUS
@ Rot blinkt 2 mal
URSACHE: Bediener hat versucht, eine

unglltige Position zu speichern (zB MIN>
MAX)

A2- Position invalide
O Verte OFF
@® Rouge 2 clignotants

CAUSE: L'opérateur a tenté de sauver une
position invalide (par exemple MIN> MAX)

A2- Posicion invalida

O Verde OFF

@ Rojo 2 Parpadeos
CAUSA: El operador ha tratado de salvar
una posicién no valida (por ejemplo, MIN>
MAX)

A2- HepgonyctMmoe nonoxexue

O 3eneHbIn OFF

® KpacHbi1 2 Mmgpounsonsums
MPUYMHA: OnepaTop nbiTancs cnactu

nonoxexHune Heﬂ,el;ICTBVITSJ'IbeIM (Hanpmmep,
MIN> MAX)

A3- Invalid running time

O Green OFF
® Red 3 Flashings

CAUSE: User has attempted to save an
invalid running time (out of 7-60s range)

A3- Tempo di azionamento non valido

O Verde OFF
® Rosso 3 Lampeggi

CAUSA: L'operatore ha tentato di memorizzare
un tempo di azionamento non valido (esterno

A3- Ungliltige Laufzeit

O Griin AUS
@® Rot blinkt 3 mal

URSACHE: Bediener hat versucht, eine
ungliltige Laufzeit zu speichern (ausserhalb

A3- Invalide temps de course

O Verte
@® Rouge

OFF
3 clignotants

CAUSE: L'opérateur a tenté de sauver une
heure invalide course (sur 7-60s gamme)

A3- Tiempo de funcionamiento invalido

O Verde OFF
® Rojo 3 Parpadeos

CAUSA: El operador ha tratado de salvar un
tiempo de acionamiento no vélido (de 7 de

A3- Hepgonyctumoe Bpemst paboTbl

O 3eneHbii OFF
® KpacHein 3 ['mgpounsonaums

MPUYMHA: Onepatop nbiTaeTcs COXpaHUTb
HeJeWCTBUTENbHBIM Bpemsi paboTsl (13 7-60-e

al range 7-60 s) 7-60s-Bereich) los 60 gama) rofibl AnanasoH)
A4- Motor fault A4- Guasto motore A4- Motorstérung A4- Moteur de défaut A4- Fallo del motor A4- [iBuraTens BUHe
O Green OFF O Verde OFF O Griin AUS 2 \éerte ?FlF tant O Verde OFF O 3eneHbii OFF
® Red 4 Flashings ® Rosso 4 Lampeggi @® Rot blinkt 4 mal ouge clignotants ® Rojo 4 Parpadeos ® KpacHbi1 4 Mugpounsonsums

CAUSE: Motor is defective or damaged

CAUSA: Motore difettoso o danneggiato

Ursache: Motor ist defekt oder beschadigt

CAUSE: Le moteur est défectueux ou
endommagé

CAUSA: El motor estéa defectuoso o dafiado

MPUYNHA: O6bem asuratens HemcnpaseH
nnu nospexageH

AS5- Motor does not run

O Green OFF
® Red 5 Flashings

CAUSE: Motor is disconnected,
potentiometer is disconnected

A5- |l motore non gira

O Verde OFF
® Rosso 5 Lampeggi

CAUSA: Motore disconnesso, potenziometro
disconnesso

A5- Motor lauft nicht

O Griin AUS
@ Rot blinkt 5 mal

URSACHE: Motor ist getrennt, Potentiometer
ist getrennt

A5- Le moteur ne fonctionne pas

O Verte OFF
@ Rouge 5 clignotants

CAUSE: Le moteur est débranché, le
potentiomeétre est déconnectée

AS5- El motor no funciona

O Verde OFF
@ Rojo 5 Parpadeos

CAUSA: motor desconectado, potenciémetro
desconectado

A5- [iBuratens He paboTaeT

O 3eneHbin OFF
® KpacHbi 5 Mmgpounsonsums

MNPUYUHA: O6bem aBuraTens oTkro4aeTcs,
NOTEHLMOMETP OTKIIOYEH

A6- Motor overload

A6- Sovraccarico motore

A6- Motoriiberlast

A6- Surcharge du moteur

AB6- Sobrecarga del motor

A6- neperpyska gsuratens

O Green OFF O Verde OFF O Griin AUS O Verte OFF O Verde OFF O 3eneHbIn OFF

® Red 6 Flashings ® Rosso 6 Lampeggi @® Rot blinkt 6 mal @® Rouge 6 clignotants ® Rojo 6 Parpadeos ® KpacHei 6 M'mgponsonaums
CAUSE: Valve is blocked, direction of rotation CAUSA: Valvola bloccata, direzione di URSACHE: Ventil ist blockiert, Drehrichtung CAUSE: La vanne est bloguée, le sens de CAUSA: Valvula blogueada, sentido MPUYMHA: Valve 3abnokvpoBaH,
is wrong rotazione shagliata falsch rotation est erroné de rotacion incorrecto. HanpaeneHne BpalleHus HenpasuibHoe
A7- Analogue signals defective A7- Analogiche difettose A7- Analoge Signale defekt A7- Les signaux analogiques défectueuse A7- Las sefiales analogicas defectuosas A7- AHanoroBble curHanbl AedeKTHbIX

O Green OFF O Verde OFF O Griin AUS O Verte OFF O Verde OFF O 3eneHbIn OFF

® Red 7 Flashings ® Rosso 7 Lampeggi @® Rot blinkt 7 mal ® Rouge 7 clignotants ® Rojo 7 Parpadeos ® KpacHein 7 ['mgpounsonaums

CAUSE: Test of analogue signals has
detected a malfunctioning

CAUSA: Il test delle analogiche ha rilevato un
malfunzionamento

URSACHE: Test der analogen Signale hat
eine Fehlfunktion erkannt

CAUSE: Test de signaux analogiques a
détecté un dysfonctionnement

CAUSA: La prueba de las sefiales analdgicas
ha detectado un mal funcionamiento

MPUYMHA: TecT aHanorosbIX CUrHanoB
oBHapyxun HeucnpaBHOCTb

A8- High temperature

O Green OFF
® Red 8 Flashings

CAUSE: Ambient temperature too high

A8- Temperatura elevata

O Verde OFF
® Rosso 8 Lampeggi

CAUSA: Temperatura ambiente troppo elevata

A8- Ubertemperatur-

O Griin AUS
@® Rot blinkt 8 mal

URSACHE: Zu hohe Umgebungstemperatur

A8- Haute température

O Verte OFF
® Rouge 8 clignotants

CAUSE: température ambiante trop élevée

A8- temperatura alta

O Verde OFF
® Rojo 8 Parpadeos

CAUSA: Temperatura del ambiente
demasiado alta.

A8- Bbicokas Temnepatypa

O 3eneHbii OFF
® KpacHei 8 M'mgpounsonaums

MPUYMHA: TemnepaTypa okpyxatoLlein cpeabl
CIULLKOM BbICOKa

A9- Unit defective

O Green OFF
® Red 9 Flashings

CAUSE: Control unit defective, internal error

A9- Unita difettosa

O Verde OFF
® Rosso 9 Lampeggi

CAUSA: Elettronica difettosa, errore interno

A9- Gerat defekt

O Griin AUS
@® Rot blinkt 9 mal

URSACHE: Steuergerat defekt, interner
Fehler

A9- Unité défectueuse

O Verte OFF
® Rouge 9 clignotants

CAUSE: unité de commande défectueux,
erreur interne

A9- Unidad defectuosa

O Verde OFF
® Rojo 9 Parpadeos

CAUSA: Electronica defectuosa, error
interno.

A9- 'pynna aedekTHbIX

O 3eneHbint OFF
® KpacHein 9 M'mgpounsonaums

MPUYMHA: Bnok ynpasneHus HeucnpaseH,
BHYTPEHHSIS oLunBKa

A10- Invalid position has been stored

O Green OFF
® Red 10 Flashings

CAUSE: Wrong move with T1

A10- Posizione non valida memorizzata

O Verde OFF
@ Rosso 10 Lampeggi

CAUSA: Manovra errata con T1

A10- Ungliltige Position wurde gespeichert

O Griin AUS
@ Rot blinkt 10 mal

URSACHE: Falsche Bewegung mit T1

A10- Invalid position a été mémorisée

O Verte OFF
@ Rouge 10 clignotants

CAUSE: Faux mouvement avec T1

A10- Posicion almacenada invalida

O Verde OFF
@ Rojo 10 Parpadeos

CAUSA: Movimiento en falso con T1

A10- HeBepHas no3uums Gbina coxpaHeHa

O 3eneHbin OFF
® KpacHbi 10 M'mapousonsums

MPUYUHA: HeBepHbiii xon ¢ T1

Al1- Invalid running time has been stored

O Green OFF
® Red 11 Flashings

CAUSE: Wrong move with T1

Al1- Tempo non valido memorizzato

O Verde OFF
® Rosso 11 Lampeggi

CAUSA: Manovra errata con T1

Al1- Ungltige Laufzeit wurde gespeichert

O Griin AUS
@® Rot blinkt 11 mal

URSACHE: Falsche Drehrichtung mit T1

Al1- Invalid temps a été mémorisée

O Verte OFF
® Rouge 11 clignotants

CAUSE: Faux mouvement avec T1

Al1- Tiempo almacenado invalido

O Verde OFF
® Rojo 11 Parpadeos

CAUSA: Movimiento en falso con T1

Al11l- HeBepHoe Bpems Gbina coxpaHeHa

O 3eneHbini OFF
® KpacHein 11 M'mapousonsums

MPUYNHA: HeepHsbii xoa ¢ T1

Al12- Potentiometer disconnected or loose

O Green OFF
® Red 12 Flashings
CAUSE: -

n-Flashing (2 per second) followed by a
longer pause (2 seconds)

Manufacturer reserves the right to update or
make technical changes without prior notice.

Al2- Potenziometro scollegato o allentato

O Verde OFF
® Rosso 12 Lampeggi
CAUSA: -

n- Lampeggi (2 per secondo) seguiti da un
pausa (2 secondi)

Il costruttore si riserva la facolta di apportare
aggiornamenti o modifiche tecniche senza
preavviso.

Al12- Potentiometer lose oder getrennt

O Griin AUS
@ Rot blinkt 12 mal
URSACHE: -

[2] n-Blinken (2 pro Sekunde), gefolgt von
einer langeren Pause (2 Sekunden)

Technische Anderungen vorbehalten.

A12- Potentiométre débranché ou lache

O Verte OFF
@ Rouge 12 clignotants
CAUSE: -

[@]n- clignotant (2 par seconde) suivie d'une
pause plus longue (2 secondes)

Le fabricant se réserve le droit d'apporter des
mises a jour ou des modifications techniques
sans avis préalable.
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Al2- Potenciémetro desconectado o flojo

O Verde OFF
@ Rojo 12 Parpadeos
CAUSA: -

[P]n- Intermitente (2 por segundo), seguido
de una pausa mas larga (2 segundos)

El fabricante se reserva el derecho de hacer
cambios técnicos sin previo aviso.

A12- MoTeHUMOMETP OTKMIOYEHbI UK ChINy4nX
O 3eneHbii OFF
® KpacHbin 12 M'vapousonsiums

NPUYNHA: -

n- MuraeT (2 pa3a B cekyHay) C
nocneaywLlein AnuTensHon naysbl (2
CeKyH/bl)

WaroToBuTens octaBnseT 3a coboi NpaBo MeHsATL
1N oGHOBNSATL TEXHUYECKNE NapameTpbl 6e3
npefBapnTenLHOro yBEAOMIEHNS.



